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Str:  Rozdział:

Tom 1: Napęd magnetyczny urządzeń latających

A-1   A. WPROWADZENIE

A-6       A1. Aspekty akademickie tej monografii

A-8       A2. Własność intelektualna konceptów tu zaprezentowanych

A-11      A3. Konwencje użyte w treści tej monografii

A-12      A4. Historia napisania niniejszej monografii

A-34      A5. Streszczenie tej monografii

B-1   B. PRAWO CYKLICZNOŚCI

          TECHNICZNYM ODPOWIEDNIKIEM TABLICY MENDELEJEWA

B-2       B1. Trzy generacje magnokraftów

B-3       B2. Podstawowy wymóg budowania sterowalnych napędów

B-4       B3. "Trend omnibusa" a wygląd magnokraftów wszystkich trzech generacji

B-6            Tablica B1

C-1    C. KOMORA OSCYLACYJNA

C-2       C1. Dlaczego niezbędnym jest zastąpienie elektromagnesów 

              przez komorę oscylacyjną

C-4       C2. Historia komory oscylacyjnej

C-9       C3. Zasada działania komory oscylacyjnej

C-10          C3.1. Inercja elektryczna induktora stanowi siłę 

                     motoryczną dla oscylacji w tradycyjnym 

                     obwodzie oscylacyjnym z iskrownikiem

C-11         C3.2. W zmodyfikowanym obwodzie oscylacyjnym z iskrownikiem 

                     inercji elektrycznej dostarczy induktancja iskry elektrycznej

C-13         C3.3. Zestawienie razem dwóch zmodyfikowanych obwodów

                    formuje komorę oscylacyjną wytwarzającą dipolarne pole magnetyczne

C-14         C3.4. Igłowe elektrody

C-14     C4. Przyszły wygląd komory oscylacyjnej

C-15          C4.1. Trzy generacje komór oscylacyjnych

C-17     C5. Matematyczny model komory oscylacyjnej 

C-17          C5.1. Oporność komory oscylacyjnej

C-18          C5.2. Indukcyjność komory oscylacyjnej

C-19          C5.3. Pojemność komory oscylacyjnej

C-19          C5.4. Współczynnik motoryczny iskier i jego interpretacja

C-19          C5.5. Warunek zaistnienia oscylacji we wnętrzu komory

C-20          C5.6. Okres pulsowań pola komory oscylacyjnej

C-21     C6. Jak komora oscylacyjna eliminuje wady elektromagnesów

C-21          C6.1. Neutralizacja sił elektromagnetycznych

C-22          C6.2. Niezależność wytwarzanego pola od ciągłości i efektywności dostawy energii

C-23          C6.3. Eliminacja strat energii

C-24                 C6.3.1. Czy w komorze całe ciepło iskier będzie odzykiwalne

C-25          C6.4. Spożytkowanie niszczycielskiego pola elektrycznego

C-26          C6.5. Sterowanie amplifikujące okresu pulsowań pola

C-27     C7. Dodatkowe zalety komory oscylacyjnej ponad elektromagnesami

C-27         C7.1. Formowanie "kapsuły dwukomorowej"

                    zdolnej do sterowania swym wydatkiem magnetycznym

                    bez zmiany ilości zawartej w niej energii

C-30               C7.1.1. Kapsuły dwukomorowe drugiej i trzeciej generacji

C-31               C7.1.2. Stopień upakowania komór oscylacyjnych i jego wpływ 

                            na wygląd kapsuł dwukomorowych i konfiguracji krzyżowych

C-32         C7.2. Formowanie "konfiguracji krzyżowej"

C-34               C7.2.1. Prototypowa konfiguracja krzyżowa pierwszej generacji

C-35               C7.2.2. Konfiguracje krzyżowe drugiej generacji

C-36               C7.2.3. Konfiguracje krzyżowe trzeciej generacji

C-37         C7.3. Nieprzyciąganie przedmiotów ferromagnetycznych

C-39         C7.4. Wielowymiarowa transformacja energii

C-40         C7.5. Nienawrotne oscylacje - unikalny atrybut komory

                    umożliwiający akumulowanie przez nią 

                    nieograniczonych ilości energii

C-41         C7.6. Funkcjonowanie jako pojemny akumulator energii

C-42         C7.7. Prostota produkcji

C-42     C8. Wytyczne dla eksperymentów praktycznych nad komorą oscylacyjną

C-42         C8.1. Stanowisko badawcze

C-44         C8.2. Etapy, cele i metodyka budowy komory oscylacyjnej

C-49         C8.3. Przykłady tematów badawczych inicjujących prace nad komorą

C-51     C9. Przyszłe zastosowania komory oscylacyjnej

C-55     C10.Monografie autora poświęcone komorze oscylacyjnej

C-56     C11. Symbole, notacje i jednostki występujące w rozdziale F

C-57/70       Tablica C1 i 13 rysunków (C1 do C13)

D-1   D. MAGNOKRAFT CZTEROPĘDNIKOWY

D-1       D1. Ogólna konstrukcja magnokraftu czteropędnikowego

D-2       D2. Działanie magnokraftu czteropędnikowego

D-4       D3. Własności magnokraftu czteropędnikowego

D-5       D4. Wygląd i wymiary magnokraftu czteropędnikowego

D-6       D5. Identyfikacja typu magnokraftu czteropędnikowego

D-8/9         Tablica D1 i rysunek D1

E-1   E. MAGNETYCZNY NAPĘD OSOBISTY

E-2       E1. Standardowy kombinezon napędu osobistego

E-3       E2. Działanie magnetycznego napędu osobistego

E-5       E3. Kombinezon z pędnikami głównymi w naramiennikach

E-6       E4. Wersja napędu osobistego z poduszkami wokół bioder

E-6       E5. Osiągi napędu osobistego

E-7       E6. Podsumowanie atrybutów magnetycznego napędu osobistego

E-9/12        4 rysunki (E1 do E4)

Tom 2: Teoria Magnokraftu

F-1  F. DYSKOIDALNY MAGNOKRAFT              

F-2      F1. Pędnik magnetyczny

F-3           F1.1. Zasada pochylania osi magnetycznej pędnika magnokraftu

F-4           F1.2. Układ napędowy

F-5           F1.3. Użycie pędników magnokraftu jako reflektorów świetlnych

F-6           F1.4. Użycie pędników jako agregatów klimatyzacyjnych

F-6           F1.5. Użycie pędników jako telepatycznych stacji nadawczo-odbiorczych

F-6           F1.6. Użycie pędników magnokraftu jako teleskopów i rzutników telepatycznych

F-8     F2. Powłoka magnokraftu

F-10         F2.1. Terminologia opisująca poszczególne części powłoki magnokraftu

F-12         F2.2. Materiały na powłokę magnokraftu

F-13                F2.2.1. Elektrodynamiczny model magnetorefleksyjności

F-14                F2.2.2. Telekinetyczny model magnetorefleksyjności

F-15         F2.3. Wyposażenie zewnętrzne powłoki magnokraftu

F-15         F2.4. Przestrzenie magnokraftu

F-16         F2.5. Pomieszczenia magnokraftu

F-18    F3. Kształty sprzężonych magnokraftów

F-18         F3.1. Sześć klas konfiguracji sprzężonych magnokraftów

F-20                F3.1.1. Kompleksy latające 

F-21                F3.1.2. Konfiguracje semizespolone

F-22                F3.1.3. Konfiguracje niezespolone

F-22                F3.1.4. Platformy nośne

F-23                F3.1.5. Latające systemy

F-23                F3.1.6. Latające klustery

F-26          F3.2. Zasady sprzęgania i rozłączania

F-28          F3.3. Substancja hydrauliczna wypełniająca przestrzeń 

                      pomiędzy magnokraftami ("anielskie włosy")

F-29          F3.4. Przewożenie małych statków na pokładach większych magnokraftów

F-29   F4. Warunki konstrukcyjne definiujące kształty powłoki magnokraftu

F-30        F4.1. Warunek równowagi pomiędzy siłą napędową i siłami stabilizacyjnymi

F-31        F4.2. Warunek narzucający aby liczba pędników bocznych magnokraftu

                    była wielokrotnością czterech

F-31        F4.3. Podstawowy warunek stabilności siłowej 

                    konstrukcji wehikułu wykorzystującego pędniki magnetyczne

F-33        F4.4. Warunek wyrażania współczynnika K przez stosunek wymiarów gabarytowych

F-34        F4.5. Warunek optymalnego sprzęgania magnokraftów w latające systemy

F-34        F4.6. Warunek zazębiania się kołnierzy bocznych

F-35        F4.7. Typy magnokraftów

F-36        F4.8. Sposoby identyfikowania typu zaobserwowanego magnokraftu

F-38        F4.9. Szkielet magnetyczny

F-38    F5. Pole magnetyczne magnokraftu

F-39        F5.1. "Strumień startu"

F-40        F5.2. Nazewnictwo biegunowości magnesów

F-40        F5.3. Długość efektywna komór oscylacyjnych oraz siła magnetyczna netto

F-42        F5.4. Wyznaczanie wartości "strumienia startu"

F-43        F5.5. Wyliczenie "energii napełnienia" zawartej w polu magnokraftu

F-45        F5.6. Energia pola magnokraftu jest samo-odzyskiwalna

F-45        F5.7. Dlaczego ziemskie pole magnetyczne nie może być nazywane "słabym"

F-46        F5.8. Ziemskie pole magnetyczne jest w stanie wykonać technicznie użyteczną pracę

F-46        F5.9. Eksperyment Joe Newman'a

F-47   F6. Manewrowanie magnokraftem

F-48        F6.1. Wznoszenie się, zawisanie i opadanie magnokraftu (magnetyczny wypór)

F-49        F6.2. Loty południkowe (magnetyczna siła pociągowa)

F-49        F6.3. Loty równoleżnikowe (magnetyczny odpowiednik efektu Magnusa)

F-51               F6.3.1. Eksperyment "magnetycznej przekładni" 

                            udowadniający istnienie równoleżnikowej siły napędowej

F-51               F6.3.2. Dedukcja jaka wyjaśnia zasadę formowania równoleżnikowej siły napędowej

F-52               F6.3.3. Kierunek siły napędowej formowanej przez wir magnetyczny 

                            (tzw. reguła toczącej się kuli)

F-53        F6.4. Rotowanie magnokraftu (moment rotujący)

F-54        F6.5. Pochylanie magnokraftu (moment pochylający)

F-55    F7. Wir magnetyczny

F-55        F7.1. Obwody magnetyczne w magnokrafcie

F-56        F7.2. Formowanie wiru magnetycznego

F-58        F7.3. Jonowy obraz wiru

F-59   F8. Trzy tryby działania magnokraftu

F-60        F8.1. Wzrokowe i słuchowe rozpoznawanie trybu pracy magnokraftu

F-61        F8.2. System SUB dla sygnalizowania trybu działania magnokraftu

F-62   F9. Nieograniczona różnorodność obserwowalnych kształtów i wyglądów magnokraftu

F-64   F10. Własności magnokraftu

F-64          F10.1. Własności magnokraftu podczas działania w trybie wiru magnetycznego

F-65                   F10.1.1. Własności tuneli wytopionych w skałach przez magnokrafty

F-70                   F10.1.2. Świst wirujących mieczy

F-70          F10.2. Własności magnokraftu podczas bijącego trybu pracy

F-70                   F10.2.1. Dźwięki buczące generowane przez magnokraft podczas bijącego trybu pracy

F-71          F10.3. Własności magnokraftu podczas działania w trybie soczewki magnetycznej

F-73                  F10.3.1. Soczewka magnetyczna we wznoszącym się magnokrafcie

F-75          F10.4. Czarne belki pola magnetycznego

F-76   F11. Lądowiska magnokraftów

F-78         F11.1. Zniszczenie otoczenia wywoływane przez 

                      lądujące magnokrafty pierwszej generacji

F-82         F11.2. Podstawowe przypadki lądowań pojedynczych magnokraftów

F-83                 F11.2.1. Lądowiska magnokraftów z obwodami magnetycznymi 

                                nawracającymi pod powierzchnią gruntu

F-84                           F11.2.1.1. Wyznaczanie wymiarów magnokraftów na podstawie 

                                             śladów wypalanych przez nie w miejscach lądowania

F-86                 F11.2.2. Lądowiska magnokraftu z obwodami magnetycznymi 

                                cyrkulowanymi wzdłuż powierzchni gleby

F-87                 F11.2.3. Lądowiska z obwodami cyrkulowanymi całkowicie w powietrzu

F-88         F11.3. Lądowiska formowane przez konfiguracje magnokraftów

F-88                  F11.3.1. Lądowiska latających systemów

F-89                  F11.3.2. Lądowiska latających klusterów

F-90   F12. Miejsca eksplozji magnokraftów

F-96   F13. Podsumowanie atrybutów magnokraftu

F-100  F14. Zniszczeniowy i militarny potencjał magnokraftów

F-102        F14.1. Użycie magnokraftów jako wehikułów nośnych

F-102        F14.2. Użycie magnokraftów jako broni selektywnego zniszczenia

F-104/147   Tablice F1 do F3 oraz rysunki F1 do F38

Tom 3: Koncept Dipolarnej Grawitacji

G-1  G. DLACZEGO ANTYGRAWITACJA NIE ISTNIEJE 

         ZAŚ STATEK ANTYGRAWITACYJNY NIE MOŻE BYĆ ZBUDOWANY

G-3      G1. Statek antygrawitacyjny byłby niemożliwy do manewrowania 

               i trudny do stabilizowania

G-4      G2. Podróżowanie statkiem antygrawitacyjnym przypominałoby lot w kuli armatniej

G-5      G3. Manewrujący statek antygrawitacyjny 

              musiałby być jedynie zaawansowaną wersją dzisiejszych rakiet

G-6      G4. Przy napędzie samo-odzyskującym swoją energię, 

              grawitacja nie wpływa na konsumpcję energii

G-7      G5. Pole statku antygrawitacyjnego absorbowałoby ogromne ilości energii

G-8      G6. Podczas lądowania ogromna energia pola antygrawitacyjnego 

              musiałaby zostać rozproszona

G-8      G7. Start statku antygrawitacyjnego byłby niemożliwy bez akumulatora jego energii

G-9      G8. Silne pole antygrawitacyjne odpychałoby wszelką materię od powłoki owego statku

G-9      G9. Pole antygrawitacyjne rozpraszałoby energię życiową 

              istot w jego zasięgu, natychmiast je uśmiercając

G-9      G10. Pole statku antygrawitacyjnego 

                powodowałoby eksplodowanie całej otaczającej materii

G-10     G11. Siły odpychania od przypadkowych obiektów 

                rzucałyby statkiem antygrawitacyjnym na wskroś przestrzeni

G-10    G12. Antygrawitacja wprowadziłaby szereg poważnych niebezpieczeństw

G-11    G13. Nawet bez znajomości Konceptu Dipolarnej Grawitacji, 

               nie istnieją żadne przesłanki sugerujące możliwość 

               uzyskania pola antygrawitacyjnego

G-11    G14. Podsumowanie

H-1   H. KONCEPT DIPOLARNEJ GRAWITACJI

H-3       H1. Dlaczego Koncept Dipolarnej Grawitacji został sformułowany

H-6       H2. Budowa wszechświata w Koncepcie Dipolarnej Grawitacji

H-8       H3. Myśląca substancja z przeciw-świata

H-14     H4. Duplikaty przeciw-materialne oraz rejestry obiektów materialnych

H-19     H5. Model mózgu jako urządzenia nadawczo-odbiorczego

H-26     H6. ESP - klucz do natychmiastowych korzyści z przeciw-świata

H-29          H6.1. Jak rozwinąć w sobie najprostsze ESP wspomagane wahadełkiem

H-34          H6.2. Magia, czarna magia i miłość

H-39          H6.3. Doskonała Baza Danych (DBD) jako teoretyczny model ESP

H-41     H7. Jak Koncept Dipolarnej Grawitacji wyjaśnia niektóre tajemnicze zjawiska

H-46     H8. Jak Koncept Dipolarnej Grawitacji wiąże naukę z religią

H-47          H8.1. Wszechświat jako całość posiada własny intelekt

H-53          H8.2. Prawa moralne

H-58                 H8.2.1. Charakterystyka praw moralnych

H-63                 H8.2.2. Zestawienie najważniejszych praw moralnych

H-73                          H8.2.2.1. Karma

H-78                 H8.2.3. Konsystencja działania miarą czyjejś moralnej doskonałości

H-80          H8.3. Siła pozytywnego myślenia

H-80     H9. Interpretacja zjawisk elektromagnetycznych w Koncepcie Dipolarnej Grawitacji

H-81          H9.1. Czym jest pole magnetyczne?

H-86     H10. Wyjaśnienie Konceptu Dipolarnej Grawitacji dla zjawisk nadprzyrodzonych

H-89           H10.1. Telekineza

H-89     H11. Dlaczego, zgodnie z Konceptem Dipolarnej Grawitacji, 

                zjawiska paranormalne muszą wykazywać charakter elektromagnetyczny

H-91     H12. Magnetyczna interpretacja czasu w Koncepcie Dipolarnej Grawitacji

H-92     H13. Wyjaśnienie Konceptu Dipolarnej Grawitacji dla mechanizmu telepatii

H-98     H14. Podsumowanie możliwych korzyści z uzyskania dostępu do przeciw-świata

H-100    H15. Na zakończenie

H-102    H16. Historia Konceptu Dipolarnej Grawitacji

H-112/114     3 rysunki (H1 do H3).

Tom 4: Totalizm

I-1   I. FILOZOFIA ZWANA "TOTALIZM"

I-8      I1. Doktryny filozofii podążania zgodnie z linią najmniejszego oporu 

            oraz ich totalistyczne odwrotności

I-15     I2. Zasób wolnej woli

I-21     I3. Generowanie i redukcja zasobu wolnej woli, 

             czyli totalistyczny dobry uczynek i grzech

I-37     I4. Jak szybko ocenić wysokość czyjegoś zasobu wolnej woli

I-50          I4.1. Analiza jakościowa (kategoryzowanie)

I-52     I5. Totalistyczna nirwana

I-75          I5.1. Jak zabrać się za wypracowanie dla siebie totalistycznej nirwany

I-81     I6. Cykle filozoficzne i śmierć filozoficzna

I-88     I7. Każdy cel jest osiągalny - musimy jedynie odkryć jak go zrealizować

I-91     I8. Zasady totalistycznego postępowania

I-106         I8.1. Logo totalizmu

I-112    I9. Totalizm w kontekście kosmicznym

I-129    I10.Osobiste refleksje

I-110         Rysunek I.

Tom 4ii: Mechanika totalistyczna

II-1   II. MECHANIKA TOTALISTYCZNA

II-3       II1. Pojęcia, definicje i jednostki mechaniki totalistycznej

II-9       II2. Zasób wolnej woli jako totalistyczne uogólnienie fizykalnego pojęcia energii

II-13      II3. Względny zasób wolnej woli i jego obliczanie

II-17           II3.1. Stany zachowaniowe i uczuciowe definiowane poziomem 

                       czyjegoś względnego zasobu wolnej woli

II-23           II3.2. Jak podnosić nasz osobisty zasób wolnej woli

II-24           II3.3. Jak podnosić zasób wolnej woli kraju w którym mieszkamy

II-28      II4. Doznania i uczucia jako moralne odpowiedniki sił fizycznych

II-42          II4.1 Uczuciowy mechanizm decydowania o płci płodu (lub zapobiegania niepożądanej ciąży)

II-44      II5. Droga moralna jako totalistyczny odpowiednik przemieszczenia

II-46      II6. Rola grawitacji w totaliźmie

II-48           II6.1. Energia życiowa i długowieczność 

                      są proporcjonalne do kwadratu grawitacji

II-59                 II6.1.1. Działanie zasobu wolnej woli jako 

                              dodatkowej energii życiowej zwiększającej długowieczność

II-60           II6.2. Inteligencja jest proporcjonalna do kwadratu grawitacji

II-63           II6.3. Wzrost jest odwrotnie proporcjonalny do kwadratu grawitacji

II-66           II6.4. Ciężar jest odwrotnie proporcjonalny do grawitacji

II-70      II7. Przykłady problemów praktycznych mechaniki totalistycznej wraz z ich rozwiązaniami

Tom 5: Magnokrafty drugiej i trzeciej generacji

J-1    J. ZJAWISKA FIZYKI, MECHANIKI I INŻYNIERII PRZECIW-ŚWIATA

J-1        J1. Podstawowe zjawiska nauk przeciw-świata

J-4        J2. Efekt telekinetyczny

J-5            J2.1. Historia odkrycia efektu telekinetycznego

J-6            J2.2. Jak działanie efektu telekinetycznego zostało wyjaśnione 

                      przez Koncept Dipolarnej Grawitacji

J-7                   J2.2.1. Zasada Zachowania Energii w efekcie telekinetycznym

J-9                   J2.2.2. Zasady wykorzystywania efektu telekinetycznego

J-16                          J2.2.2.1. Telekinetyzowanie materii

J-22                          J2.2.2.2. Telekinetyczne rolnictwo

J-29          J2.3. Eksperymentalne potwierdzenie efektu telekinetycznego

J-33          J2.4. Techniczna wersja efektu telekinetycznego

J-35          J2.5. Wykorzystanie efektu telekinetycznego dla celów transportowych

J-35     J3. Fale telepatyczne

J-36     J4. Czas

J-37     J5. Podsumowanie najważniejszych korzyści 

              z zaawansowania fizyki, mechaniki i inżynierii przeciw-świata

J-38/40      3 rysunki (J1 do J3)

K-1   K. SIŁOWNIE TELEKINETYCZNE

K-1        K1. Tablica Cykliczności dla urządzeń energetycznych

K-3        K2. Przegląd najważniejszych z dotychczas zbudowanych siłowni telekinetycznych

K-3             K2.1. Silnik Johnsona

K-5             K2.2. N-Machine 

K-6             K2.3. Telekinetyczne agregaty prądotwórcze

K-7                    K2.3.1. Historia telekinetycznej influenzmaschine

K-13                   K2.3.2. Wymówki Methernithy dla wstrzymania upowszechnienia influenzmaschine

K-16                   K2.3.3. Konstrukcja, główne podzespoły, obwody elektryczne 

                                 i działanie telekinetycznej influenzmaschine

K-21                   K2.3.4. Jak zorganizować eksperymenty 

                                 nad własną wersją telekinetycznej influenzmaschine

K-25             K2.4. Baterie telekinetyczne

K-32                   K2.4.1. Rekomendowana procedura budowy baterii telekinetycznych

K-36        K3. Podsumowanie wykorzystania efektu telekinetycznego 

                 dla celów energetycznych

K-37        K4. Reakcja naukowców - czyli głową muru nie przebijesz

K-42/50    Tablica K1 oraz 8 rysunków (K1 do K8).

L-1   L. MAGNOKRAFTY DRUGIEJ GENERACJI

L-2       L1. Działanie i własności magnokraftów drugiej generacji 

               zwanych także "wehikułami teleportacyjnymi"

L-8       L2. Lądowiska wehikułów teleportacyjnych

L-9       L3. Teleportacyjny wehikuł czteropędnikowy

L-10      L4. Teleportacyjny napęd osobisty

L-11          Rysunek L1.

M-1   M. MAGNOKRAFTY TRZECIEJ GENERACJI

M-1        M1. Magnokrafty trzeciej generacji zwane także "wehikułami czasu"

M-8        M2. Lądowiska wehikułów czasu

M-8        M3. Czteropędnikowe wehikuły czasu

M-9        M4. Osobiste wehikuły czasu

M-10       M5. Trzy generacje magnokraftów i ich identyfikacja.

M-13            Rysunek M1.

N-1   N. URZĄDZENIA WYKORZYSTUJĄCE FALE TELEPATYCZNE

N-2       N1. Zdalny czytnik myśli

N-3       N2. Piramida telepatyczna

N-5            N2.1. Przekazanie technologii piramidy telepatycznej

N-7            N2.2. Konstrukacja piramidy telepatycznej

N-8            N2.3. Użytkowanie piramidy telepatycznej jako telepatyzera

N-9            N2.4. Działanie piramidy telepatycznej jako baterii telekinetycznej

N-11                  N2.4.1. Modyfikacje piramidy telepatycznej jako źródła

                                darmowej energii elektrycznej (tzw. "free energy devices")

N-12          N2.5. Działanie piramidy telepatycznej jako telepatyzera

N-13          N2.6. Procedura budowy piramidy telepatycznej

N-14                  N2.6.1. Rekomendowana procedura budowy piramidy telepatycznej

N-16                  N2.6.2. Kolejne cele procedury budowy piramidy telepatycznej 

                                oraz sposoby ich osiągnięcia

N-18                  N2.6.3. Dotychczasowe osiągnięcia w budowie piramidy telepatycznej

N-21           N2.7. Przyszłe zastosowania piramidy telepatycznej

N-22     N3. Interface rozpoznający myśli (TRI)

N-22           N3.1. TRI pierwszej generacji i ich zastosowania

N-26           N3.2. TRI drugiej generacji i ich zastosowania

N-29           N3.3. TRI trzeciej generacji

N-31           N3.4. TRI jeszcze wyższych generacji

N-33     N4. System łączności UFOnautów oraz możliwości jego technicznego blokowania

N-39     N5. Użycie fal telepatycznych do formowania obrazów

N-40          N5.1. Telepatyczne teleskopy i mikroskopy

N-47                 N5.1.1. Urządzenia ujawniające

N-48                 N5.1.2. Jak wygląda nasz pasożyt kosmiczny

N-50          N5.2. Telepatyczne rzutniki oraz wizualna łączność dwukierunkowa 

                      na międzygwiezdnych dystansach

N-54     N6. Uwagi końcowe

N-55/59      Rysunki (N1 do N5).

Tom 6: Formalne dowody na istnienie UFO i na okupację Ziemi przez UFO

O-1   O. DOWODY ŻE MAGNOKRAFTO-PODOBNE UFO ZASIEDLIŁY ZIEMIĘ 

          I OKUPUJĄ JĄ PRZEZ TYSIĄCLECIA 

O-1       O1. Struktura formalnego dowodu, że "UFO to już zbudowane przez kogoś magnokrafty"

O-4       O2. Prezentacja formalnego dowodu, że "UFO to już zbudowane przez kogoś magnokrafty"

O-5            O2.1. Zbieżność kształtów pojedynczych UFO z kształtami dyskoidalnego magnokraftu

O-7                   O2.1.1. Czynniki zniekształcające obserwowalne kształty UFO

O-9            O2.2. Identyczność sprzęgnięć UFO i połączeń magnokraftów

O-10           O2.3. Rozlokowanie pędników UFO identyczne jak w układzie napędowym magnokraftu

O-11           O2.4. Wykorzystywanie oddziaływań magnetycznych 

                       do formowania sił napędowych

O-12                  O2.4.1. Dlaczego zasada działania magnokraftu 

                                nie została sformułowana już ponad 50 lat temu

O-14           O2.5. Wytwarzanie przez pędniki UFO pulsującego pola magnetycznego

O-14           O2.6. Tworzenie obowodów magnetycznych

O-15           O2.7. Formowanie wiru magnetycznego

O-17           O2.8. Indukowanie prądów elektrycznych

O-17           O2.9. Zdolność UFO do działania we wszystkich trzech trybach 

                       charakterystycznych dla magnokraftu

O-18           O2.10. Odchylające oddziaływanie na promieniowanie elektromagnetyczne

O-20           O2.11. Zależność pomiędzy kolorem świecenia zjonizowanego powietrza 

                        a biegunem magnetycznym pędnika statku

O-20           O2.12. Magnetyczny charakter lotu jaki przeczy prawom hydromechaniki

O-23           O2.13. Dalsze podobieństwa UFO i magnokraftów nie włączone do tego dowodu

                        jakie jednak kiedyś też mogłyby zostać użyte w dowodzeniu

O-23                   O2.13.1. Nieobecność części mechanicznie współpracujących ze sobą

O-24                   O2.13.2. Emitowanie przez UFO różnorodnych sygnałów świetlnych 

                                  charakterystycznych dla magnokraftu

O-26                   O2.13.3. Zdolność do płynnego sterowania zasobami energii statku

O-26           O2.14. Jak błędne potrafią być naukowe analizy zdjęć UFO 

O-27                   O2.14.1. Orzeknięcie fałszerstwa zdjęć UFO w oparciu o dowody ich autentyczności

O-28                   O2.14.2. Orzeknięcie przez NASA, że zdjęcie UFO to zdjęcie kolidujących galaktyk

O-32           O2.15. Podsumowując rozważania i materiał dowodowy z tego podrozdziału

O-36           O2.16. Źródła literaturowe dla podrozdziału O2

O-37     O3. Powody obecności UFO na Ziemi

O-37          O3.1. Ziemia jest pod niewidzialną okupacją UFO

O-39          O3.2. Dlaczego UFOnauci okupują Ziemię

O-54          O3.3. Następstwa niewidzialnej okupacji Ziemi przez UFO

O-57          O3.4. Dlaczego nie jest możliwe,

                      że UFOnauci przybywają na Ziemię aby nam pomagać

O-60     O4. Formalny dowód, że "Ziemia okupowana jest przez UFO"

O-66     O5. Kiedy wehikuły UFO i ich załoganci przybyli na Ziemię

O-72     O6. Hipoteza autora o pochodzeniu ludzkości z odległego systemu gwiezdnego

O-73          O6.1. Opis raju jest zbieżny z konstrukcją teleportacyjnego UFO typu K7

O-75          O6.2. Długowieczność Adama i Ewy wskazuje na ich 

                      pochodzenie z planety około czterokrotnie większej od Ziemi

O-76          O6.3. Niewykorzystywany potencjał ludzkiego mózgu sugeruje naszą ewolucję 

                      zachodzącą na planecie o grawitacji około czterokrotnie większej od Ziemi

O-77          O6.4. Wzrost ludzi jest odpowiedni do planety około czterokrotnie większej od Ziemi

O-77          O6.5. W starożytności na Ziemi miała miejsce kontr-ewolucja ludzkości 

                      od zaawansowania ku zdziczeniu

O-79     O7. Historia naszych dotychczasowych stosunków z UFOnautami

O-88/120   33 rysunki (O1 do O33)

Tom 7: Ślady nieustannej obecności UFO na Ziemi

P-1   P. DOWODY NIEUSTANNEJ DZIAŁALNOŚCI UFO NA ZIEMI

P-1      P1. Ślady działalności kosmitów na naszej planecie 

              wpisane na trwałe do naszej kultury

P-13     P2. Trwałe ślady działalności UFO na naszej planecie

P-14           P2.1. Lądowiska UFO

P-22           P2.2. Miejsca eksplozji UFO

P-29           P2.3. Podziemne tunele wytopione przez UFO

P-31                 P2.3.1. Jelenia Jaskinia (Deer Cave) z Północnego Borneo

P-37                 P2.3.2. Szkliste tunele spod Babiej Góry

P-40                 P2.3.3. Władca świata

P-44           P2.4. Substancje porzucane lub gubione przez UFO

P-50           P2.5. Fragmenty powłok UFO

P-51     P3. Wizualne obserwacje UFO i ich załogantów

P-52/57      6 rysunków (P1 do P6)

Q-1   Q. OBSERWACJE UFO CZTEROPĘDNIKOWEGO

Q-1       Q1. Klasyczne przypadki obserwacji czteropędnikowego UFO

Q-5       Q2. Fotografie czteropędnikowego UFO

Q-6/8         3 rysunki (Q1 do Q3)

R-1   R. OBSERWACJE UFOnautów UŻYWAJĄCYCH MAGNETYCZNEGO NAPĘDU OSOBISTEGO

R-1       R1. Charakterystyczny wygląd użytkowników napędu osobistego

R-2       R2. Niezwykłe możliwości UFOnautów użytkujących napęd osobisty

R-5       R3. Ślady wypalane przez napęd osobisty UFOnautów

R-6       R4. Mitologiczne opisy użycia magnetycznego napędu osobistego

R-13           R4.1. Wampiry i inne mitologiczne istoty eksploatujące ludzi

R-18           R4.2. Krwiopijne "maskotki" UFOnautów

R-25/31              7 rysunków (R1 do R7)

S-1   S. OBSERWACJE KOMORY OSCYLACYJNEJ NA POKŁADACH UFO

S-1        S1. Obserwacje i fotografie komór oscylacyjnych używanych w UFO

S-2              S1.1. Kolumny pola magnetycznego z pędników UFO 

                        posiadają kwadratowy przekrój poprzeczny

S-3              S1.2. Wyloty pędników u UFO są kwadratowe, zaś wgląd w nie ujawnia 

                        żółte wstęgi iskier elektrycznych obiegających ich wnętrze

S-5              S1.3. Kapsuły dwukomorowe uformowane z dwóch komór 

                        są często zauważane u przelatujących UFO a nawet fotografowane

S-7              S1.4. Komory oscylacyjne były widziane na pokładach UFO i opisane przez licznych świadków

S-10      S2. Pośrednie dowody użycia komór oscylacyjnych przez UFO

S-10      S3. Pozostałości materialne komór oscylacyjnych UFO

S-11      S4. Mitologiczne opisy komory oscylacyjnej

S-12      S5. Historyczne opisy komory oscylacyjnej

S-17      S6. Zdjęcie komory oscylacyjnej niewidzialnego UFO drugiej generacji

S-25      S7. Podsumowując ten rozdział

S-26/33       8 rysunków (S1 do S8)

T-1   T. OBSERWACJE UFO DRUGIEJ I TRZECIEJ GENERACJI

T-1       T1. Obserwacje komór oscylacyjnych drugiej i trzeciej generacji

T-2       T2. Obserwacje działania napędu teleportacyjnego

T-5       T3. Obserwacje potwierdzające istnienie wehikułów czasu

T-11      T4. Poziom technologii u UFO drugiej i trzeciej generacji

T-17      T5. Podsumowanie

T-19           Rysunek T1.

Tom 8 "U": Uprowadzenia na pokład UFO

U-1   U. OSOBY UPROWADZANE NA POKŁAD UFO (tzw. "UFO ABDUCTEES")

U-5      U1. Blizna na nodze stanowiąca znak identyfikacyjny 

               osób systematycznie uprowadzanych na pokład UFO

U-9           U1.1. Ilu UFOnautów i ile wehikułów UFO nieustannie stacjonuje na Ziemi

U-11                U1.1.1. Niektóre następstwa armii okupacyjnej UFOnautów stacjonującej na Ziemi

U-13     U2. Wtórne oznaki uprowadzeń do UFO

U-40     U3. Jak obiektywnie potwierdzić, że ktoś jest uprowadzany na pokład UFO

U-46          U3.1. Test MIR (Magnetic Implant Response)

U-49     U4. Badania osób systematycznie uprowadzanych na pokład UFO

U-50          U4.1. Nazwijmy sytuację po imieniu

U-51                 U4.1.1. Klasyfikacja osób uprowadzanych na pokład UFO

U-61          U4.2. Badania statystycznej gęstości osób uprowadzanych na pokład UFO

U-64          U4.3. Inne badania otwarte dla samych osób uprowadzanych na pokład UFO

U-66                 U4.3.1. Jak sprawdzić czy pada się ofiarą gwałtów UFOnautów lub UFOnautek

U-69          U4.4. Przykłady tematów badań dla studentów i naukowców

U-72     U5. Interpretacje raportów osób uprowadzanych na pokład UFO

U-74     U6. W podsumowaniu

Tom 8 "V": Poznajmy naszych kosmicznych pasożytów

V-1   V. POZNAJMY DOKŁADNIEJ NASZYCH KOSMICZNYCH NAJEŹDŹCÓW I OKUPANTÓW

V-2      V1. Eksploatacja jako kluczowy powód dla którego UFOnauci okupują Ziemię

V-2           V1.1. Dotychczas zidentyfikowane formy eksploatowania Ziemian przez UFOnautów

V-6           V1.2. Model feudalny dla uświadomienia kompleksowości korzyści 

                     odnoszonych przez UFOnautów z okupacji Ziemi

V-8      V2. Znajomość przyszłości - czyli praźródło absolutnej przewagi UFOnautów nad ludźmi

V-11          V2.1. Jak zostało odkryte, że UFOnauci wykorzystują znajomość przyszłości 

                      dla utrzymywania nas w zniewoleniu

V-20          V2.2. Jak szerzenie zła poprzez ingerowanie w przebieg czasu 

                      wymusza nieliczne przypadki czynienia dobra

V-21          V2.3. Obserwowalne dowody ingerencji UFOnautów w naturalny przebieg czasu na Ziemi

V-26          V2.4. Rola dat 1 kwietnia i wszystkich 13-tych 

                      w ingerencjach UFOnautów w naturalny przebieg zdarzeń na Ziemi

V-28     V3. Nienadrabialne źródła przewagi UFOnautów nad ludźmi

V-28          V3.1. Przewaga wiekowa UFOnautów, oraz wynikający z niej poziom ich wiedzy i techniki 

V-30          V3.2. Przewaga inteligencji UFOnautów, i czynniki z ich inteligencją związane

V-31      V4. Nadrabialne metody, sposoby, i strategie 

               za pośrednictwem których UFOnauci przez całe tysiąclecia 

               efektywnie utrzymują nas w poddaństwie i w braku świadomości bycia okupowanym

V-31          V4.1. Ukrywanie przed ludźmi swojej nieustannej obecności na Ziemi

V-33                 V4.1.1. Emitowanie przez UFO telepatycznego nakazu 

                               aby nie zwracać uwagi na zaobserwowane wehikuły UFO

V-38                 V4.1.2. Niewidzialność UFO i ich nieustanne ukrywanie się przed wzrokiem ludzi

V-39                          V4.1.2.1. Odnotowywalne manifestacje pobliskiej obecności UFO

V-49                 V4.1.3. Żelazna zasada UFOnautów, aby zneutralizować wartość dowodową 

                               każdego materiału jaki dokumentuje działalność UFO na Ziemi 

                               i na jaki zwrócona została uwaga społeczeństwa

V-50          V4.2. Telepatyczne manipulowanie poglądami ludzi

V-52                 V4.2.1. Telepatyczne manipulowanie nauką ziemską i indywidualnymi naukowcami

V-55         V4.3. Wyręczanie się ziemskimi sprzedawczykami

V-58                 V4.3.1. Przykłady niszczycielskich działań UFOnautów 

                              zrealizowanych rękami ziemskich sprzedawczyków

V-63          V4.4. Nieodnotowywalny sabotaż, jakiego ludzie nie są w stanie rozpoznać

V-65                 V4.4.1. Przykłady nieodnotowywalnych sabotaży zrealizowanych przez UFOnautów

V-68          V4.5. "Wrabianie" niewygodnych UFOnautom ludzi

V-72                 V4.5.1. Zamachy na życie

V-76          V4.6. Doskonała znajomość Ziemian i Ziemi, czyli wywiad i inteligencja UFOnautów

V-77                 V4.6.1. Nieustanna obecność na Ziemi kosmiczych szpiegów i sabotażystów

V-79          V4.7. Sprawdzone w działaniu, niezawodne sposoby ingerowania UFOnautów w nasze sprawy

V-80                 V4.7.1. Przykłady najpowszechniejszych metod ingerowania UFOnautów w nasze sprawy

V-86                 V4.7.2. Przegląd strategii postępowania z ludźmi, jakie stosują UFOnauci

V-88                 V4.7.3. Wspólne cechy ingerowania UFOnautów w ziemskie sprawy

V-90                 V4.7.4. Jak UFOnauci uzyskują niezauważalność swego ingerowania w nasze sprawy

V-93                 V4.7.5. Metody działania okupujących nas UFOnautów, a metody działania diabłów

V-95     V5. Strategiczne cele jakie UFOnauci starają się osiągnąć poprzez swoje zniewalające nas działania 

V-96          V5.1. Blokowanie naszego rozwoju naukowego i technicznego

V-96                 V5.1.1. Strategiczne kierunki badań i rozwoju naukowego i technicznego

                               jakie okupujący nas UFOnauci usilnie blokują na Ziemi

V-104                V5.1.2. Metody z użyciem jakich UFOnauci blokują naukę i technikę na Ziemi

V-105         V5.2. Wmanipulowywanie nam wypaczonych kierunków rozwoju

V-106                V5.2.1. Przykłady błędnych dziedzin, teorii, poglądów, i nastawień 

                               jakie zostały ludzkości wmanipulowane przez okupujących nas UFOnautów

V-108         V5.3. Powstrzymanie naszego rozwoju filozoficznego i duchowego

V-109                V5.3.1. Zgniatanie na Ziemi ideologii i filozofii typu totalistycznego

V-110                V5.3.2. Ateizm, oraz sabotażowanie naszego rozwoju religijnego

V-114                V5.3.3. Fałszywi prorocy

V-121        V5.4. Potęgowanie ludzkiego cierpienia i ubóstwa

V-121        V5.5. Piętrzenie podziałów i różnic pomiędzy ludźmi

V-121        V5.6. Wdrażanie na Ziemi "modelu idealnego niewolnika"

V-124    V6. Słabe punkty i ograniczenia okupujących nas UFOnautów

V-127    V7. Podsumowanie informacji na temat naszych kosmicznych przeciwników i oprawców

Tom 8 "W": Nasza walka o wyzwolenie Ziemi spod okupacji UFO

W-1   W. NASZA OBRONA PRZED KOSMICZNYMI NAJEŹDŹCAMI

W-5       W1. Poziomy świadomego zaangażowania indywidualnych ludzi 

                w walkę z niewidzialnym pasożytem z kosmosu

W-8            W1.1. Jak udowodnić sobie że i my osobiście też padamy ofiarami kosmicznych pasożytów

W-12      W2. Ziemski ruch oporu - dotychczasowy bilans zwycięstw i porażek

W-15      W3. Jak zabrać się za bardziej efektywną obronę naszej planety

W-18      W4. Strategia naszych działań obronnych

W-24      W5. Nasi anonimowi sojusznicy z kosmosu i formy ich pomocy

W-27      W6. Co najprawdopodobniej się stanie jeśli nie podejmiemy walki o niepodległość

W-34      W7. Historia dotychczasowej walki z okupującymi Ziemię UFOnautami

X-1   X. PODSUMOWANIE

Y-1    Y. LITERATURA UZUPEŁNIAJĄCA I POSZERZAJĄCA TREŚĆ TEJ MONOGRAFII

Y-2        O AUTORZE

Z-1    Z. ZAŁĄCZNIKI

Tom 9 (dodatkowy): Powtórne zestawienie wszystkich tablic i rysunków.

Uwaga: W przypadku wykonywania wydruku niniejszej monografii z wersji internetowej, lub z wersji wordprocessorowej dostarczonej na dyskietce, podana w tym spisie treści numeracja stron niekoniecznie musi się pokrywać z numeracją stron na wydruku, i dlatego może wymagać wprowadzenia korekcji. Wynika to z faktu że formatowanie tej monografii miało miejsce dla drukarki "HP LaserJet 5MP" sterowanej z wordprocessora "Word Perfect version 6.0 for DOS".

Katalog tematów niniejszej monografii [1/3] (ISBN 0-9583727-5-6)

Aczkolwiek cały tekst niniejszej monografii [1/3] został starannie uaktualizowany i udoskonalony w stosunku do poprzednich opracowań autora, wybrane aspekty i fragmenty wielu tematów zaprezentowanych w tej monografii były już uprzednio omawiane w innych polskojęzycznych monografiach autora (szczególnie w monografii [1/2] dla której monografia [1/3] jest zreorganizowanym i poszerzonym następnym wydaniem). Stąd też czytelnicy pragnący poznać jakiś temat dogłębniej być może zechcą zapoznać się z nim w jego naświetlonej pod innym kątem prezentacji z odmiennej monografii, lub zechcą prześledzić w starszych monografiach autora jak dany temat rozwijał się historycznie. Aby umożliwić takie przekrojowe przeglądnięcie dowolnego tematu, w poniższym katalogu wyszczególnione zostały poszczególne tematy z niniejszej monografii (a ściślej oznaczenia rozdziałów lub podrozdziałów które zawierają prezentację tych tematów) oraz przytoczone dla nich inne monografie autora które również zawierają jakąś prezentację tych tematów. Tytuły i dane bibliograficzne poszczególnych monografii zestawionych w poniższym katalogu można znaleźć w wykazie literatury z rozdziału Y, a także na początku zestawienia członków tzw. "Honorowego Klubu Promotorów Magnokraftu" (HKPM). Na wykazie HKPM znaleźć też można wykaz instytucji i osób prywatnych w Polsce które dysponują egzemplarzami poszczególnych monografii.

Temat

Gdzie jeszcze temat ten jest zaprezentowany (monografie i ich rozdziały/podrozdziały):

A

[1/2] A;

B

[1]; [1/2] B; [2] B; [3] B; [3/2] B;

C

[1]; [1/2] F; [2] D; [3] H; [3/2] H; [5/2] 6; [5/3] F1; [6/2] 3;

D

[1]; [1/2] D; [2] E; [3] I; [3/2] I;

E

[1]; [1/2] E; [2] F; [3] J; [3/2] J;

F

[1]; [1/2] C; [2] C; [3] F; [3/2] F;

G

[1a] C; [1/2] G;

H

[1] X; [1/2] H; [3] D; [3/2] D; [8];

H6.2, H8.2.2.1
[1/2] H6.2, H8.2.2;

I

[1/2] I; [3] E; [3/2] E;

I4

[1/3'] I3.1, [1/2] I3.1; [3/2] E;

I5

[1/3'] I3.2.1, [1/2] I3.2;

I9

[1/2] I9; [3/2] E;

II                       [1/3'] I3.2, I4, I5, I6; [1/2] I3.2, I4, I5, I6, [3/2] E;

J

[1/2] J; [3] D9-D15; [3/2] D9-D15, C2; [5/3] F2; [5/4] G2;

J3, J4

[1/2] J3, J4; [2] G1; [3] C; [3/2] C; [6]; [6/2] 2; [5/2] 6.5.1; [5/3] F2-3; [5/4] G2-3;

J5

[1/2] J5; [3] D13; [3/2] D13; [5/3] F2.1.2;

K

[1/2] K; [3] C; [3/2] C; [6]; [6/2] 4;

L

[1/2] L; [2] G2; [3] K1; [3/2] K1; [5/2] 6.5.2; [5/3] F2; [6/2] 7.1;

M

[1/2] M; [2] G3; [3] K2; [3/2] K2; [5/2] 6.5.3; [5/3] F3; [6/2] 7.2;

M3

[1/2] M3; [2] G4; [3] K3; [3/2] K3; [5/2] 6.5.4; [5/3] F4; [6/2] 7.3;

N

[1/2] N; [3] G; [3/2] G;

N2.1

[1/2] N2.1; [3] G2.1; [3/2] G2.1; [7] B;

N4-N5

[1/2] N4-N5;

O-O1

[1/2] O-O1; [2] H; [3] L; [3/2] L; [5/2] 7-7.1; [5/3] G-G1; [6/2] 6.5.1;

O2

[1a] J2; [1/2] O2; 

O3

Temat całkowicie nowy

O4

[1/2] V4.1 i U1.2.2

O5

[1/2] U2; [3] L2.1; [3/2] L2.1;

O6

[1/2] O3.1;

O7

[1/2] U3;

O8

[1/2] U1.2.1;

P1

[1/2] O3; [3] L2; [3/2] L2;

P2

[1/2] O4; [6/2] 6.5.2; [5/2] 7.2; [5/3] G2; [5/4] H2;

P3

Temat całkowicie nowy

Q

[1/2] P; [2] J; [3] N; [3/2] N;

R

[1/2] R; [2] K; [3] O; [3/2] O;

S

[1/2] S; [2] I; [3] M; [3/2] M;

T

[1/2] T; [2] L; [3] P; [3/2] P; [5/3] G3; [5/4] H3;

V

[1/3']U-U4; [1/2] U-U1.3; [3] A1-A2; [3/2] A1-A2.1;

U

[1/3'] V; [1/2] V; [3] R; [3/2] R;

U3.1, U4.1
[1/3'] V2.1, V4.1; [1/2] V2.1, V4.1; [3/2] R2.1, R4.1, R4.1.1.

U5

[1/3'] V5; [1/2] V5; [3] S; [3/2] S, [2] Z;

W-W1

[1/2] W1;

W2, W5

Temat całkowicie nowy

W3

[1/2] U4;

W4

[1/2] U4.1;

W6

[1/2] U5;

X

[1/2] W;

Y

[1/2] X;

Z

[1/2] Z; [3] Z; [3/2] Z.

Ponieważ egzemplarze niniejszej monografii [1/3] planowane są do udostępniania za pośrednictwem Internetu gdzie dołączenie ilustracji może stanowić poważny problem, w poniższym zestawieniu rysunków i tablic dodatkowo podano w jakim innym opracowaniu autora dany rysunek lub tabela też są dostępne. Przykładowo symbol [1/2]-F1 oznacza iż dana ilustracja użyta też została w monografii [1/2] jako rysunek numer F1. Użycie symbolu ~ oznacza albo starszą wersję tego samego rysunku albo też rysunek bardzo podobny, zaś użycie symbolu   oznacza kolorową odbitkę danej fotografii. Zauważ, że w następujących parach monografii występowały bardzo podobne do siebie ilustracje: [1/2] i [1/3], [3] i [3/2], [5] i [5/2], [5/3] i [5/4], [6] i [6/2].

Wykaz tablic monografii [1/3] (ISBN 0-9583727-5-6)
Tab. B1. Tablica Cykliczności dla urządzeń napędowych.


[1/2]-B1, [2]-B1, [3/2]-B1, [5/2]-18, [5/3]-F1, [5/4]-G1, [6/2]-1,

Tab. C1. Wykorzystanie komory oscylacyjnej.



[1/2]-F1, [2]-C1, [3/2]-F1,

Tab. D1. Dane konstrukcyjne ośmiu typów magnokraftów czteropędnikowych. [1/2]-D1, [2]-E1, [3/2]-I1,

Tab. F1. Dane konstrukcyjne ośmiu typów dyskoidalnych magnokraftów.
[1/2]-C1, [2]-D1, [3/2]-H1,

Tab. F2. Zależność pomiędzy współczynnikiem "K" a stosunkiem "D/H".
[1/2]-C2, [1w]-G2,

Tab. F3. Zasada przełączania świateł w systemie SUB.


[1/2]-C3, [1w]-G3,

Tab. K1. Tablica Cykliczności dla siłowni.



[1/2]-K1, [3/2]-C1, [6/2]-2,

Wykaz ilustracji monografii [1/3] (ISBN 0-9583727-5-6)
Rys. C1. Formowanie komory oscylacyjnej.



[1/2]-F1, [1w]-F1, [2]-C1, [3/2]-F1,

Rys. C2. Uzasadnienie użycia igło-kształtnych elektrod.


[1/2]-F2, [1w]-F10, [2]-C10, [3/2]-F2,

Rys. C3. Przewidywany wygląd komór oscylacyjnych pierwszej, drugiej i trzeciej generacji.
[1/2]-F3, [1w]~F2, [2]~C2, [3/2]~F3,

Rys. C4. Neutralizacja sił elektro-magnetycznych w komorze.

[1/2]-F4, [1w]-F3, [2]-C3, [3/2]-F4,

Rys. C5. Kapsuła dwukomorowa pierwszej generacji.


[1/2]-F5, [1w]-F4, [2]-C4, [3/2]-F5,

Rys. C6. Wygląd kapsuł dwukomorowych w obu trybach pracy.

[1/2]-F6, [1w]-F5, [2]-C5, [3/2]-F6,

Rys. C7. Zasada formowania strumienia wynikowego w kapsule.

[1/2]-F7, [1w]-F6, [2]-C6, [3/2]-F7,

Rys. C8. Kapsuły dwukomorowe drugiej i trzeciej generacji.


[1/2]-F8,

Rys. C9. Wygląd i działanie konfiguracji krzyżowej pierwszej generacji.
[1/2]-F9, [1w]-F7, [2]-C7, [3/2]-F8,

Rys. C10. Prototypowa konfiguracja krzyżowa pierwszej generacji

[1/2]-F10,

Rys. C11. Konfiguracje krzyżowe drugiej i trzeciej generacji.

[1/2]-F11,

Rys. C12. "Krzywa równowagi" oddziaływań pola komór oscylacyjnych.
[1/2]-F12, [1w]-F8, [2]-C8, [3/2]-F9,

Rys. C13. Stanowisko do badań komory oscylacyjnej.


[1/2]-F13, [1w] F9, [2]-C9, [3/2]-F10,

Rys. D1. Wygląd wehikułu czteropędnikowego.



[1/2]-D1, [1w]~I1, [2]-E1, [3/2]-I1,

Rys. E1. Układy napędowe magnokraftu i magnetycznego napędu osobistego.
[1/2]-E1, [1w]~H1, [3/2]-J1,

Rys. E2. Standardowy kombinezon napędu osobistego.


[1/2]-E2, [1w]-H2, [2]-F1, [3/2]-J2,

Rys. E3. Siły magnetyczne formowane przez napęd osobisty.

[1/2]-E3, [1w]-H3, [2]-F2, [3/2]-J3,

Rys. E4. Modyfikacje standardowego napędu osobistego.


[1/2]-E4, [1w]-H4, [2]-F3, [3/2]-J4,

Rys. F1. Dyskoidalny magnokraft typu K3. (a) Konstrukcja, (b) Wygląd z boku, (c) Kompleks kulisty.[1/2]-C1, [3/2]~H1, [5/2]~19, [6/2]-10,

Rys. F2. Zasada pochylania osi magnetycznej pędnika.


[1/2]-C2, [1w]-G1,

Rys. F3. Układ napędowy magnokraftu.




[1/2]-C3, [1w]-G2,

Rys. F4. Dwie pozycje magnokraftu w locie: (a) stojąca i (b) wisząca.

[1/2]-C4, [1w]-G3,

Rys. F5. Budowa wewnętrzna i główne podzespoły magnokraftu.

[1/2]-C5, [1w]-G5,

Rys. F6. Sześć podstawowych klas konfiguracji magnokraftów.

[1/2]-C6, [1w]-G6, [2]-D3, [3/2]-H3, [5/3]-F5, [6/2]-12, [4B]-B2,

Rys. F7. Cygaro posobne uformowane z magnokraftów typu K6.

[1/2]-C7, [1w]-G8, [5/2]-21, [5/3]-F6,

Rys. F8. Fizyczne kompleksy latające: (a) cygaro przeciwsobne, (b), (c) jodełka. [1/2]-C8, [1w]-G10,

Rys. F9. Zestawy semizespolone: (a) szpulka, (b) paciorki.


[1/2]-C9, [1w]-G11,

Rys. F10. Zestaw niezespolony uformowany z magnokraftów typu K7.
[1/2]-C10, [1w]-G13,

Rys. F11. Platformy nośne: (a) nietoperzyca, (b) "zygzak".


[1/2]-C11, [1w]-G14,

Rys. F12. Przykłady latających systemów.



[1/2]-C12, [1w]-G16,

Rys. F13. Przykład pojedynczego ogniwa latającego klustera.

[1/2]-C13, [1w]-G17, [5/2]-22, [5/3]-F7, [6/2]-13,

Rys. F14. Zasada sprzęgania dwóch magnokraftów: 

           (a) przez zestaw niezespolony, (b) przez zestaw semizespolony.
[1/2]-C14, [1w]~G18,

Rys. F15. Siły oddziaływujące na konstrukcję magnokraftu.


[1/2]-C15, [1w]-G20,

Rys. F16. Wygląd odgórny pojedynczej celi latającego systemu typu K3.
[1/2]-C16, [1w]-G21,

Rys. F17. Zasady zazębiania się kołnierzy magnokraftów.


[1/2]-C17, [1w]-G22,

Rys. F18. Zestaw podstawowych równań opisujących kształt i wymiary magnokraftu.

[1/2]-C18, [1w]-G23,

Rys. F19. Zarysy boczne ośmiu typów magnokraftów załogowych.



[1/2]-C19, [1w]~G24,

Rys. F20. Zestawienie metod identyfikowania współczynnika typu "K".


[1/2]-C20, [1w]-G25,

Rys. F21. Formowaie siły wyporu magnetycznego ponad równikiem Ziemi.


[1/2]-C21, [1w]-B2,

Rys. F22. Równoleżnikowa siła napędowa. (a) formowanie, (b) kierunek działania.

[1/2]-C22, [1w]~G27,

Rys. F23. Zasada formowania momentu obrotowego oraz momentu pochyłowego.

[1/2]-C23, [1w]~G28,

Rys. F24. Stacjonarne obwody magnetyczne w magnokrafcie typu K6.


[1/2]-C24, [1w]-G29,

Rys. F25. Wirujące obwody magnetyczne w magnokrafcie typu K6.



[1/2]-C25, [1w]-G30,

Rys. F26. Zasada zamiany pulsów pola magnetycznego na wir magnetyczny.


[1/2]-C26, [1w]-G31,

Rys. F27. Przykład obrazu jonowego wiru magnetycznego.




[1/2]-C27, [1w]-G32,

Rys. F28. Widzialność pędników w magnokrafcie typu K3 

           (a) W widoku od spodu. (b) W widoku bocznym zestawu niezespolonego.

[1/2]-C28, [1w]-G33,

Rys. F29. Zasada formowania zwielokrotnionych zarysów obwodów magnetycznych.

[1/2]-C29, [1w]-G34,

Rys. F30. System SUB lamp pozycyjnych magnokraftu.




[1/2]-C30, [1w]-G35,

Rys. F31. Zasada formowania podziemnych tuneli w trybie wiru magnetycznego.

[1/2]-C31, [1w]~G36, [4B]-B3,

Rys. F32. Wyjaśnienie dla efektu "soczewki magnetycznej" 

           wytwarzanej przez wznoszący się magnokraft.

[1/2]-C32, [1w]-G37, [2]-D2, [3/2]-H2, [5/2]-24, [5/3]-F4, [6/2]-11,

Rys. F33. Głębokość lądowania a kształt i wymiary lądowisk pojedynczego magnokraftu.

[1/2]-C33, [1w]~G38, [5/2]-23, [5/3]-F3,

Rys. F34. Dwa lądowiska dla trybów wiru i bijącego, pozostawiane przez pojedynczy magnokraft 

           lądujący w pozycji stojącej z obwodami głównymi penetrującymi glebę.

[1/2]-C34, [1w]-G39,

Rys. F35. Lądowisko zakotwiczonego magnokraftu

           z nawrotnymi częściami obwodów stycznymi do powierzchni gleby.


[1/2]-C35, [1w]-G40,

Rys. F36. Wykładanie roślinności przez magnokraft z całymi obwodami wirującymi w powietrzu.
[1/2]-C36, [1w]-G41,

Rys. F37. Przykłady lądowisk wypalanych przez systemy latające.



[1/2]-C37, [1w]-G42,

Rys. F38. Współzależności matematyczne w śladach na lądowiskach latających klusterów.
[1/2]-C38, [5/2]-36, [5/3]-G12,

Rys. F39. Przeznaczenie i rozkład pomieszczeń użytkowych w dyskoidalnych magnokraftach.
[1/2]-C39,

Rys. H1. Wypracowywanie TAK/NIE odpowiedzi w ESP wspomaganym wahadełkiem.

[1/2]-H1, [3/2]-D1,

Rys. H2. Mr. Alan Plank ze swoją pompą.





[1/2]-H2, [3/2]-D2,

Rys. H3. Trzy-osiowa mapa pokazująca wycinek wszechświata.



[1/2]-H3, [3/2]-D3,

Rys. I. Logo totalizmu.







[1/2]-I,

Rys. J1. Fotografia ukazująca "światło pochłaniania" z różdżki radiestezyjnej.
[1/2]-J1, [1w]-D1, [3/2]-C1, [6/2]-1, 

Rys. J2. Fotografie stołów lewitowanych przez Eusapię Palladino.

[1/2]-J2, [1w]-D2, [3/2]-C2, 

Rys. J3. Telekinetyczny spadek temperatury na dłoniach uzdrawiacza.
[1/2]-J3, [1w] D4, [3/2]-C3, [6/2]-2, 

Rys. K1. Działanie silnika telekinetycznego Johnson'a.


[1/2]-K1, [1w]-E1, [3/2]-C4, [6/2]-4,

Rys. K2. Fotografia telekinetycznego generatora zwanego "N-Machine".
[1/2]-K2, [1w]-E2, [3/2]-C5, [6/2]-5,

Rys. K3. Budowa i działanie "N-Machine".



[1/2]-K3, [1w]-E3, [3/2]-C6, [6/2]-6,

Rys. K4. Fotografia telekinetycznego agregatu "Thesta-Distatica".

[1/2]-K4, [1w] E5, [3/2]-C7, [6/2]-7,

Rys. K5. Konstrukcja i główne podzespoły telekinetycznej influenzmaschine.
[1/2]-K5, 

Rys. K6. Schemat elektryczny telekinetycznej influenzmaschine.

[1/2]-K6, 

Rys. K7. Schemat baterii telekinetycznej.



[1/2]-K7, [3/2]-C8,

Rys. K8. Ewolucja idei technicznej od prototypu do wersji użytkowej.

[1/2]-K8, [1w]-E7, [3/2]-C9, [6/2]-22,

Rys. L1. Wygląd wehikułu czteropędnikowego drugiej generacji (typu T3).
[1/2]-L1,

Rys. M1. Wygląd wehikułu czteropędnikowego trzeciej generacji (typu T3).
[1/2]-M1,

Rys. N1. Zdjęcie piramidy telepatycznej.



[1/2]-N1, [3/2]-G1, [5/3]-F8, [7]~2,

Rys. N2. Wygląd, podzespoły, oraz ogólna budowa piramidy telepatycznej.
[1/2]-N2, [3/2]-G2, [7]-1,

Rys. N3. Schemat elektryczny piramidy telepatycznej.


[1/2]-N3, [3/2]-G3,

Rys. N4. Wygląd i podzespoły urządzenia ujawniającego.


[7/2]-D1, [7B]~1,

Rys. N5. Oficjalne portrety "diabłów".




[4B]~C4.

Rys. O1. Porównanie zdjęcia UFO typu K3 do wyglądu magnokraftu.

[1/2]-O1, [1w]-J1, [2]-H1, [3/2]-L1, [5/2]-26, [5/3]-G2, [6/2]-14,

Rys. O2. Cień ukazujący kołnierz boczny i wklęsłość spodnią UFO.

[1/2]-O2, [1w]~J2,

Rys. O3. Zarys kolumny centralnej i sufitu UFO.



[1/2]-O3, [1w]-J4,

Rys. O4. Scianki boczne kabiny załogi UFO typu K4. 


[1/2]-O4,

Rys. O5. UFO typu K8 nad Grenoble, Francja.



[1/2]-O5, [1w]-J5,

Rys. O6. UFO typu K10 nad Tijuca, Brazylia.



[1/2]-O6, [1w]-J6,

Rys. O7. Nogi UFO na fotografii z Yorba Linda, USA.


[1/2]-O7,

Rys. O8. Tabela zestawiająca różnorodność kształtów UFO.


[1/2]-O8, [1w]-J7,

Rys. O9. Zdjęcie i analiza kompleksu kulistego UFO


[1/2]-O9, [1w]~J8, [2]-H2, [3/2]-L2, [5/3]-G3, [6/2]~15,

Rys. O10. Fotografia cygaro-kształtnego UFO uformowanego z kilku wehikułów.[1/2]-O10, [1w]~J9, [5/2]~28, [5/3]~G4,

Rys. O11. Rysunki UFO w kształcie choinki.



[1/2]-O11, [1w] J10,

Rys. O12. Rysunek konfiguracji niezespolonej UFO typu K3.


[1/2]-O12,

Rys. O13. Zdjęcie semizespolonego UFO.



[1/2]-O13, [1w]-J11,

Rys. O14. Zdjęcie platformy nośnej UFO.



[1/2]-O14, [1w]-J12,

Rys. O15. Fotografia ukazująca rozłożenie pędników UFO.


[1/2]-O15, [2]-H3, [3/2]-L3, [5/2]-29, [5/3]-G5, [6/2]-16,

Rys. O16. Motunau Beach UFO.




[1/2]-O16, [1w] J13,

Rys. O17. Słupy światła wytwarzane przez pędniki UFO.


[1/2]-O17, [1w]-J20,

Rys. O18. Zdjęcia dokumentujące pulsujące pole UFO.


[1/2]-O18, [1w]~J16, [2]-H4, [3/2]-L4, [5/3]-G6, [6/2]-17,

Rys. O19. Zdjęcia UFO ukazujące ich obwody magnetyczne.


[1/2]-O19, [1w]~J14, [2]-H5, [3/2]-L5, [5/3]-G7, [6/2]-18,

Rys. O20. Jonowy obraz wiru UFO typu K4.



[1/2]-O20, [1w]-J17,

Rys. O21. Jonowe obrazy wirów UFO typu K7 i K8.


[1/2]-O21, [1w]-J18,

Rys. O22. Ekstremalnie szybko lecące UFO.



[1/2]-O22,

Rys. O23. Nocne zdjęcie UFO lecącego w trybie wiru magnetycznego.

[1/2]-O23,

Rys. O24. Dwa nocne zdjęcia UFO sfotografowanych w trybie bijącym.
[1/2]-O24, [1w] J19,

Rys. O25. Zdjęcie UFO w trybie soczewki magnetycznej.


[1/2]-O25,

Rys. O26. Hiszpańskie UFO pokazujące soczewkę magnetyczną.

[1/2]-O26,

Rys. O27. Magnetyczny charakter lotu UFO.



[1/2]-O27,

Rys. O28. Przykład jak błędne mogą być naukowe analizy zdjęć UFO.

[1/2]-O28, [1w]-J22

Rys. O29. UFO sfotografowane teleskopem orbitanym "Hubble".

[1/2]-O29,

Rys. O30. Lokomotywa Blenkinsop'a zbudowana w 1811 roku.

[1/2]-I1, [1w] C1, [3/2]-E1,

Rys. O31. Zagospodarowanie wnętrza UFO typu K7.


[1/2]-O30,

Rys. O32. Skamieniały odcisk buta ludzkiego sprzed około 550 milionów lat.

Rys. O33. Jedna z twarzy ludzkich sfotografowanych na Marsie przez amerykańską Misję Vikinga. [1/2]-U1,

Rys. P1. Fotografie lądowisk wykonanych przez pojedyncze UFO.

[1/2]-O31, [1w] K1, [5/2]~33, [5/3]~G9,

Rys. P2. Lądowiska latających systemów UFO.



[1/2]-O32,  [5/2]~34, [5/3]-G10,

Rys. P3. Lądowiska UFO wykonane przez latające klustery tych wehikułów.
[1/2]-O33, [1w]~K2, [5/2]-35, [5/3]-G11, [6/2]-20,

Rys. P4. Zdjęcie wschodniego zbocza krateru Tapanui.


[1/2]-O34, [1w] K4, [5/2]-2, [5/3]-A2,

Rys. P5. Podobieństwa pomiędzy kraterem Tapanui oraz miejscem eksplozji tunguskiej.
[1/2]-O35, [5/2]-8, [5/3]-C6,

Rys. P6. Tunele wypalone podczas podziemnych lotów UFO.

[1/2]-O36, [1w] K3, [5/2]~32, [5/3]-G8, [6/2]~21, [4B]-B4,

Rys. P7. Stary obraz religijny ukrzyżowania Jezusa nadzorowanego przez UFO.
[7/2]-B2.

Rys. Q1. Wygląd czteropędnikowego UFO śp. Jana Wolskiego.

[1/2]-P1, [2]-J1, [3/2]-N1,

Rys. Q2. Nocny wygląd czteropędnikowego UFO w rekonstrukcji widza.
[1/2]-P2, [2]-J2, [3/2]-N2,

Rys. Q3. Fotografia czteropędnikowego UFO.



[1/2]-P3, [2]-J3, [3/2]-N3,

Rys. R1. Rysunek trzech UFOnautów oraz ich wehikułu typu K3.

[1/2]-R1, [2]-K1, [3/2]-O1,

Rys. R2. Rekonstrukcja wyglądu UFOnauty z jarzącym się pasem.

[1/2]-R2, [2]-K2, [3/2]-O2,

Rys. R3. Jedno z czterech zdjęć błyskowych szybko lecącego UFOnauty.
[1/2]-R3, [2]-K3, [3/2]-03,

Rys. R4. UFOnauta nazywający siebie "Ausso".



[1/2]-R4, [2]-K4, [3/2]-O4,

Rys. R5. UFOnauta przekraczający mur w sposób jak to czynią owady.
[1/2]-R5, [2]-K5, [3/2]-O5,

Rys. R6. Zdjęcie jednego z siedemnastu śladów kroczących UFOnauty.
[1/2]-R6, [2]-K6, [3/2]-O6,

Rys. R7. Historyczny rysunek najprawdopodobniej ilustrujący użycie napędu osobistego.
[1/2]-R7,

Rys. S1. Zdjęcia zestawów niezespolonych UFO.



[1/2]-S1, [1w] L1, [2]-I1, [3/2]-M1,

Rys. S2. Prostokątne "czarne belki" uformowane z pola UFO.

[1/2]-S2, [1w]-L2, [2]-I2, [3/2]-M2,

Rys. S3. Wypalone na trawie zarysy kapsuły dwukomorowej.

[1/2]-S3, [1w] L3, [2]-I3, [3/2]-M3,

Rys. S4. Rysunek kapsuły dwukomorowej wznoszącego się UFO.

[1/2]-S4, [1w]~L4, [2]-I4, [3/2]-M4,

Rys. S5. Fotografie kapsuł dwukomorowych wznoszącego się UFO.

[1/2]-S5, [1w] J21, [2]-I5, [3/2]-M5, [5/2]-25, [5/3]-G1, [6/2]-19,

Rys. S6. Wygląd komory oscylacyjnej UFO odtworzony przez naocznego widza
[1/2]-S6, [1w]-L6, [2]-I6, [3/2]-M6,

Rys. S7. Starożytny schemat komory oscylacyjnej.


[1/2]-S7, [1w]-L7, [2]-I7, [3/2]-M7,

Rys. S8. Babiogórskie zdjęcie komory oscylacyjnej niewidzialnego UFO.
[4B]-D2,

Rys. T1. Zdjęcie teleportacyjnego UFO.




[1/2]-T1, [3/2]-P1.

